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CASE STUDY

HACIENDO MEDIBLE LA
DESALINEACION DE LA CORREA

La combinacién de
e-PrimeTracker, datos de
proceso OT y ScrapeTec Analytic
Engine permite medir, analizar
y controlar técnicamente el
comportamiento dinamico de la
banda.

DATOS DEL PROYECTO

Categoria de producto
Produccion de fertilizantes

Material
Sulfato de potasio

Anchura de la correa /Velocidad /
Capacidad de transporta
1200 mm/ 214 m / 1.000 t/h

Caracteristica
2 tareas de manipulacion de material
1 carro tripper

Fecha de instalacion
May 2026

TAREA

® Reduccion de paradas esporadicas
por desalineacién de la banda

¢ |dentificacion de paradas
esporadicas por desalineacion de la
banda

SOLUCION

e-PrimeTracker

RESULTADO

® |dentificacion de la causa: carga
adicional de tipo impulsivo
relacionada con el proceso

PROXIMOS PASOS

® Desarrollo de diferentes enfoques de
solucion
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DE PARADAS ESPORADICAS A UNA CAUSA
CLARAMENTE IDENTIFICADA

La combinacién de e-PrimeTracker, datos de proceso OT y ScrapeTec
Analytic Engine permite medir, analizar y controlar técnicamente el
comportamiento dindmico de la banda.

En una planta de produccién de la industria quimica, la desalineacién
esporadica de una banda transportadora provocaba repetidamente la parada
automatica de un sistema de transporte central. Al formar parte de una

linea principal critica, cada parada afectaba directamente a los procesos

de transporte situados aguas arriba y aguas abajo. El reto no consistia
Unicamente en reducir las paradas no planificadas, sino, sobre todo, en
identificar la causa que hasta ese momento no habia podido determinarse
con claridad.

La configuracidn especifica de la instalacién dificultaba considerablemente

el diagndstico convencional. Dos puntos de carga situados a poca distancia
entre si, la activacion dindmica del segundo punto de carga y un tripper movil
con posiciones de descarga variables generan diferentes condiciones de
carga y una elevada dindmica en el comportamiento de la banda. Por ello, los
eventos esporadicos de desalineacion no podian atribuirse de forma fiable a
un Unico componente mecdanico o a una condicién operativa determinada.

Para realizar un anadlisis continuo basado en datos, se instalé un

e-PrimeTracker en el ramal de retorno de la banda, aproximadamente a
18 metros de la polea de cola. El e-PrimeTracker se basa en el principio
mecanico de funcionamiento probado del PrimeTracker, que corrige de
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forma continua y sin demora el desalineamiento de la banda, incluso ante

las desviaciones mas minimas. Ademas, estad equipado con sensores y una
unidad digital para la captacion, el procesamiento y la transmisién de datos
sobre la marcha de la banda. Los datos de medicién se correlacionaron con
datos operativos y OT relevantes de la instalacion. Entre ellos se incluyeron el
consumo de corriente del motor y la informacion de estado correspondiente
a la activacion del segundo punto de carga. Mediante ScrapeTec Analytic
Engine , fue posible sincronizar temporalmente los movimientos de la banda
y los estados del proceso, permitiendo comparar diferentes condiciones de
funcionamiento y eventos de parada.

En la primera etapa del andlisis, se excluyeron sistematicamente las posibles
causas mecanicas. Se investigaron los siguientes factores:

Tramo de retorno con e-PrimeTracker instalado. e |a construccion de la banda (por ejemplo, la alineacion de los tambores y
rodillos),
ePrimeTracker
Belt position, motor current and RACO load during a trip event
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e posibles modificaciones de la cinta transportadora y

Conexion entre el e-PrimeTracker y la unidad de
control ePT.
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e el estado del tambor de retorno, la superficie del tambor y los apoyos
relevantes. Los analisis de frecuencia complementarios no mostraron
desviaciones significativas respecto al comportamiento normal de la
instalacion.

La correlacién decisiva se establecio mediante el analisis combinado de los
datos de medicién del e-PrimeTracker y de los datos OT. A lo largo de varios
eventos de parada, se pudo demostrar una clara correlacion temporal entre
los movimientos criticos de la banda y la activacion dindmica del segundo
punto de carga.

Altfelder Stral3e 190 Phone Mail Web
47475 Kamp-Lintfort, Germany +49 2842 9329293 info@scrapetec.com scrapetec.com


tel://+4928429329293
mailto:info%40scrapetec.com?subject=
https://scrapetec.com

CASE STUDY
SECRAPETEC HACIENDO MEDIBLE LA DESALINEACION DE LA CORREA

Direction and speed of the belt-position jump by number of belt cycles
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Las cargas impulsivas de material en este punto generaban los movimientos
criticos de la banda que finalmente provocaban las paradas por
desalineacion.

How often the belt runs each way, and how often that state ends in a trip

e-PrimeTracker con unidad de control ePT. 700
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Tiempo de funcionamiento, solo tolva principal | 85,4%

Tiempo de funcionamiento, tolva principal + 14.3%
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Unidad RFID para detectar la etiqueta de Disparos confirmados, solo tolva principal 0 of 4 (0%)
referencia RFID en la banda transportadora.

Disparos confirmados, tolva principal + segunda | 4 of 4 (100%)
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Episodios de carga en la segunda tolva, en esta | 60
ventana

De ellos, episodios que activaron un disparo 4 (6,7%)

De este modo, por primera vez fue posible relacionar una anomalia dificil de
reproducir con un evento especifico del proceso. A partir de estos resultados,
los ingenieros de ScrapeTec pudieron desarrollar medidas técnicas
especificas para estabilizar el guiado de la banda. Mientras que la correccion
mecanica integrada de la banda del e-PrimeTracker estabiliza de inmediato

la marcha de la banda, la captacién adicional de datos permite identificar

las condiciones de proceso y de funcionamiento subyacentes, asi como
derivar recomendaciones de actuacion a partir de ellas. Al mismo tiempo,
e-PrimeTracker permite verificar continuamente la eficacia de estas medidas
en condiciones reales de funcionamiento.

La desalineacion esporadica se convierte asi en un proceso medible: en lugar
de reaccionar ante las averias, e-PrimeTracker proporciona una base de datos
fiable para identificar sus causas, aplicar medidas correctivas especificas y
reducir de forma sostenible las paradas no planificadas.
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